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Participacion de la FRBA en un
simposio internacional sobre

micro robdtica
El Grupa de Intebgenca Artificial y Robotics [GIAR), dependisnts de In

Secretecie de Cleancis y Tecnclogis, se preasantd an octubire del 2007
en al 4% Smposio Internaconal sobre Minirobots Autonomos para In

vestigacion y Educscion

| Grupo de In

religencia Asni-

ficial v Robide -
ca (GIAR), dependicnie
de la Seeretaria de Cien-
ciz y Tecnologia de la
FRBA, parricipd del 4+
Simposio  Internacio-
nal sobre Minirobots
Autonomos para Inves-
tigacion y Educacion
(AMIRE 2007: 4th In
ternational  Svmposium
on  Autonomous  Mini-
robots for Rescarch and
Educainment)  realizado
en occubre del 2h0 pasa
do en la Universidad de
Buenos Alres, FI GIAR
presento ¢l paper de in-
vestigacion  “Fast  self
tuning PID controller
specially suited for mini
robors” sobre una wdea
del Tng. Claudio Verras-
tro, directar del GIAR.
Ademis, trabajaron en
&l desarrollo de ssre rra-
bajo el Tng. Juan Carlos
Gomez, co-dircctor del
grupa, ¢l Ing. Roberto
Barneda, especialista en

:‘I}: o
robot

Ingenieria Mecinica v
los |r|_g|:nicnn ’i{'l;;ln Al-
berino v Pable Folino,
docentes mvunp‘uluru

de la U'I'N.

El [l4||.||u propone un
algoritmo dc control de
motores que sc adapts a
las distintas condiciones
de exigencia deun rabary
es Ficilmenre implemen-

tablc cn Un microcontro-

“lasdio Voo es @] Dinoosce 3 GIAR v respomahls d¢ 1 1dea
3 ol popes “Fast sl vsing 'L contsaller specially suired fae mini

ladot Actualmente sc
encuenira en experimen-
tacion en una Platafor
ma Movil de Inspeccian
Roborizada {1a "PMIR™),
desarrollada integramen-

te en el GIAR.

Duranre ol simposio se
presentaron 29 reabajos
de  investigacidn, catre
proyectos de grado ¢ in-

vestigaciones de postgra

wwwrsceuhiba utsodu.

do. Solo cuacro fueren
presentados por uni

sidades argenrinas y solo
das de cllos por institu-
ciones de la Ciudad de
Bucnos Aires. Las exposi
clones estuvieron dividi-
das en los remas Placafor-
mas robiduicas, Sensores v
actuadores  para  roboes
moviles, Vision robori
ca, Navegzeidn explora-
cidn v comportamiento
de roboes, Programacion
y simulacion y Comuni-
caciones  inalimbricas.
También hubo una sec
cida dedicada a rohdai-
ca educativa v se cerrd ¢l
cvento con demostracio-
nes y un workshop sobre
futhol de robots.

"Nus Namaron la aten-
cion especialmente los
trabajos sobre robots
que copian los distia-
tos ‘trucos’ con gue los
inscctos s¢ ublcan cn
un medio desconocido,
o como hacen para de-
tectar la presencia de
un potencial enemigo,”
sefialaron los pardicipan-
tes, También resaliaron,
eatre ntros, un trabajo de
reconocimicnto de “esta
do de dnimo” para robors
Qe inreracnian con ni-
fius faponcses v otro de
rabots reales que juegan
al farbol con una pelota
vireual.

Este cvento s¢ realiea
cadz dos afios, habien-

worwaccs fibauta.cdu.ar

* Lo ingrmienn Juan Carlos Gamee, Sergo Albcrine y Pehlo Folino par

LN

dose  desanollado  par
primera ver en Pader-
born, Alemania (2001},
en  Brisbane, Australia
(2003} y en Awara-Spa,
_h[\l"n 12005, stendo to-
dos estos P*"“" hnrnh
tantcs investigadores cn
|2 materia.

Tras realizarse en Euro-
pa, Oceania ¥ Asia, los
organizadores  creyeran
conveniente  realizar el
encuentra de 2007 en un
pals del conrinente ame-

ron & 4¢ Simpasdo lorenacional ssbire Minimbors Audoosor paca
gaciin v Eduanin redbicdn e Buenm Airsy, ae ocmihie 3d 1b0

ricana, particularmente
en América Latina, con
el hn de incencivar la
participacion de paises
que, ctomo ¢l nuestro,
cucnean con cxeclentes
centros  de  formacidn,
Pero pocas recursos para
la implemencacion de sus
investigaoioncs,

Para mi  inhemacidn  w
pacde comultar s pagins de

AMIRE 2007 en herpe foww

amlee2007 Fequtedu.an/
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